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一、 项目简介 

智慧农业竞赛结合竞赛技术要求及本赛项规则，设计农业机器人

遥感控制程序以及自动感知与路径规划程序，以完成指定任务。要求

参赛队员对路径规划技术；运动控制技术；遥感控制技术；图像识别

技术等相关技术有很好的掌握。 

 

二、 赛项说明 

（3）比赛分为两个阶段：遥控模式阶段和全自主模式阶段。 

① 遥控模式：选手使用遥控手柄远程控制农业机器人完成指定

项目，包括果实摘取与放置、翻越坡地、果树避障。 

② 全自主模式：通过使用自行设计的程序，在无人干预的情况

下，农业机器人自主完成果实识别、转身、前进、追踪、停车

的任务。 

（2）比赛开始后，机器人需依次完成第一阶段和第二阶段各项任务。

即农业机器人首先需摘取每颗树上的果实并放入果筐中，随后

翻越坡地进入避障区，以 S 型路线绕过避障巡视区所有果树，

然后翻越第二块坡地进入自主识别区，将机器人停放在转换区

之后切换机器人到全自主模式，最后在无人干预的情况下，农

业机器人自动识别果树图像并进行决策，最终停靠在所决策的

停车位。 

（3） 比赛过程中，如农业机器人出现摔倒、死机等情况，参赛队员



可入场辅助，同时每次扣 2 分，最多可辅助 3 次，超过 3 次

本轮比赛自动弃权，辅助期间比赛仍进行计时。 

（4） 赛场分为三个区：果实采摘区、避障巡视区和自主识别区。按

照计分规则单独计分，最终按照总得分排名。  

 （5）其他要求： 

①自制农业机器人参加竞赛； 

②允许参赛队伍带程序入场，同时也可以现场编辑、修改程序

以完成比赛任务。 

 

三、 比赛场地及器材  

如图所示，比赛场地平面为长 500cm、宽 400cm 的长方形 PVC 地

板纸，分为三个区域：果实采摘区、避障巡视区、自主识别区。其中，

果实采摘区与避障巡视区、避障巡视区与自动识别区之间分别用两个

梯形坡地连接。转换区左方固定放置有粘贴果树图片的立板，其中果

树图片分为三种，即带有 5 颗果实/10 颗水果/15 颗水果的果树，

立板在比赛中由裁判随机选择。转换区上方为三个分别带有红、蓝、

黄三色立式标志的终点停车区域。 



 

 

四、 评分标准 

（1）在符合得分规则的条件下，以任务完成的得分作为比赛成绩并

排名，得分相同则以完成时间长短排名。 

（2）在均未完成全部任务的情况下，以完成单个任务的具体情况由

裁判员给出分数进行排名。 

（3）比赛计分规则如下： 

全部任务总分 100 分，分为：果实采摘区 20 分、翻越坡地 20 

分（各 10 分）、避障巡视区 20 分、自主识别区 40 分。 

①果实采摘区：果实采摘区两旁排列有 5 棵果树，每棵果树上

各挂有 2 颗红色果实，参赛队员需遥控农业机器人靠近果树，

并遥控农业机器人的机械臂摘取果树上的果实放入旁边的果筐，

成功放入 1 颗得 2 分。注意只能依靠夹手夹取并放置水果（扫

落、挥落、震落均不得分）。 

②翻越坡地：选手遥控农业机器人通过坡地，完成上坡和下坡



得 10 分，中途机器人跌落则不得分。 

③避障巡视区：选手遥控农业机器人以 S 型路线绕开果树，绕

过 1 棵树得 2 分，过程中不得触碰果树，触碰则不得分。 

④自主识别区：选手遥控机器人顺利通过第二个坡地，将农业

机器人停止在转换区后，选手需打开农业机器人的全自主模式，

并将遥控手柄交给裁判，裁判拿到手柄后，从分别印有 5/10/15 

果实数的三张果树图片中随机选取一张放置在识别区域。（5 颗

果实的果树对应红色停车位；10 颗果实的果树对应蓝色停车位；

15 颗果实的果树对应黄色停车位）识别果树果实数量后，农业

机器人自主判断对应停车位的颜色，追踪前进并完全停止在停

车位上，农业机器人正确停放在对应的停车位中，得 40 分。 

（4）比赛扣分规则如下： 

①当机器人出现摔倒、死机等状况时，选手入场调整机器人，1 

次扣 2 分。最多可辅助 3 次，超过 3 次本轮比赛自动弃权。 

②当机器人摔下、滑落坡地，1 次扣 1 分。 

（5）每轮比赛总得分 = 成功放置果实数*2 + 成功避开果树数*2 + 

成功翻越坡地数*10 + 是否成功停车*40。 

（6）每支参赛团队有两轮比赛机会，每轮比赛时间限制为 10min，

最终比赛成绩为两轮比赛总分，比分相同按总完成时间长短排

名。 

（7）比赛过程中违规的参赛团队取消比赛资格。违规事项如下： 

①在哨鸣声响起前启动机器人的参赛者视为违规。 



②比赛过程中，恶意移动、损坏比赛道具的参赛人员或机器人

均视为违规。 

③比赛过程中在裁判、规则无特别说明的情况下，参赛者或参

赛同伴使用肢体或者任何道具接触机器人视为违规。 

④在比赛过程中，恶意干扰比赛的参赛人员视为违规。 

（8）若有未经事宜，以裁判组决策为准 

五、  赛程赛制  

（1）比赛正式开始前参赛队伍有 30min 的设备调试时间。调试时间

结束，选手需将机器人交付裁判代为保管，直至各队比赛开始。 

（2）各队比赛顺序由抽签产生，抽签在调试时间结束后进行。 

 


