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一、 项目简介 

轻量组将类人机器人应用到比赛中来，比赛中鼓励机器人将对方 

击倒，给一定时间让倒下的一方站立，单纯的推挤很难在比赛中占到 

优势，让比赛有格斗的特性，很有观赏性。比赛内容：机器人自主从 

斜坡登上 6cm 高的比赛场地，寻找对手并将对手打倒或者推下擂台，

在此过程中，如机器人倒下，可以自行站立继续比赛；被推下擂台，

重新从斜坡出发比赛。研究重点：自身定位，击倒对手。技术难点：

机器人在做好自身定位的同时如何有效的击倒对方机器人，在自身倒

下的时候如何重新站立继续比赛。 

二、 赛项说明  

具体方法同武术擂台赛无差别 1vs1 项目比赛 

三、 比赛场地及器材  

 



比赛场地大小为长、宽分别为是 2400mm，高 60mm 的正方形矮台，

台上表面即为擂台场地。底色从外侧四角到中心分别为纯黑到纯白渐

变的灰度。场地四边中间有长 1400mm，高 50mm 的围挡。场地地面

为白色。出发区用正蓝色和正黄色颜色涂敷，平地尺寸为 300mm×

400mm，出发坡道水平长度为 400mm，宽度为 400mm，坡道顶端高度

与擂台平齐，即 60mm。机器人从出发区启动后，沿着该坡道走上擂

台。 

场地地面为白色。场地四周 700mm 处有高 200mm 的方形黑色围

栏。比赛开始后，围栏内区域不得有任何障碍物或人。场地中央有一

个正方形红色区域，区域中心是一个白色“武”字。具体的尺寸见官

方提供下载的标准图纸。 

场地的材质为木质，场地表面最大承重能力 50kg。场地表面的材

料为亚光 PVC 膜，各种颜色和线条用计算机彩色喷绘的形式产生。

建议各参赛队在官方讨论区下载标准图纸后自行制作（注意选择精度

较高、亚光塑料纸面的“写真”，而不是布面料、精度较低的“喷绘”）。

比赛承办单位因客观条件限制，提供的正式比赛场地的颜色、材质、

光照度等细节，可能与规则规定的标准场地有少量差异。比赛队伍应

认识到这一点，机器人需要对外界条件有一定的适应能力。 

四、机器人要求 

每个参赛队必须命名，如：****大学**队，并将队名标签贴于机 

器人上便于裁判观察的显著位置，标签统一用白纸黑字，以便于区分，



无标签者禁止参加比赛。 

机器人主体材料须为，即机器人除了螺钉、螺母、电机支架、轴

套、驱动器外壳之外，其他结构只能使用塑料件。机器人电机单个额

定功率不超过 20W。机器人控制器必须以数字总线式通讯方式控制电

机(驱动板)和舵机，且所有电机(驱动板)和舵机串联在一条总线上使

用，机器人控制器可实现 zigbee 组网功能。机器人的结构必须满足

安全要求，即不准使用射击装置、锋利边缘及其他可能对队员、裁判

及观众造成人身伤害的结构。 

机器人身体部分需具备头部、躯干、四肢几个基本的人体特征，

必须具备两个手臂（每个手臂不少于 3 个动力关节）。机器人在开

始比赛前，最多也只能有两条手臂，任何多出的类似手臂功能的部分

是禁止的。比赛过程中，除四个轮子外，任何部位触地一次给对方加 

1 分，一直触地的，以 10 秒为单位继续读秒加分。机器人的底盘（地

面往上 150mm）在场地上的投影尺寸不得超过 240×240mm的正方形。

底盘必须与场地表面平行，不允许斜面。底盘下表面与地面的距离至

50mm，不允许有百分之五的误差。前后电机轴心的距离不能超过

120mm。底盘可以使用电机或者舵机，底盘使用电机和舵机总和不能

超过 4 个。 

从地面到底盘下表面之间，如果需要安装传感器，只允许安装在 

电机前后轴之间，除此之外，只允许有电机支架，电机，线束，腿部 

连接件，不允许再有多余的结构。资格认证时前后翻倒机器人，不能

够有结构件在翻倒过程中起到支撑作用。 



机器人必须有明显的腿部特征，腿部长度必须大于 150mm，腿部

各部分的横截面积不允许超过 3000mm²，腿部不允许添加横向的固定

装置。 

完整的机器人整体高度不低于 500mm，重量不超过 4kg，机器人 

的两条手臂肩关节轴心距地面的高度不低于 400mm。 

机器人控制系统包含控制系统的供电电池的最底端离地面的高度

必须大于 300mm。比赛过程中，机器人的两条手臂肩关节轴心距地面

的高度不低于 300mm，即可以变身。 

如果控制系统和动力系统共用一块电池，电池离地面高度必须大

于 300mm。 

规定的重量和尺寸允许有±5%的误差，结果以现场测量工具为准。 

机器人攻击形式限制：禁止用倾斜或者带铲子的底盘。 

机器人外部仅可以使用非黑色非金属结构，不允许粘贴黑色贴纸

或其他故意涂黑行为，不允许粘贴反光贴纸或其他故意反光行为。 

参赛机器人必须是自主机器人，自行决定其行动，不得通过线缆

与任何其他器材（包括电源）连接。比赛开始后，场外队员或者其他

人员禁止人工遥控或采用外部计算机遥控机器人。一经发现将立刻取

消比赛资格并通过大赛组委会通报批评。 

五、评分标准  

比赛开始后，一方 10 秒没有完成登台，对方得 1 分，并以 10 秒

为单位继续读秒。 



比赛中一方从非围挡处掉下擂台，对方得 1 分。一方从围挡处掉

下擂台时，如果对方也倒在擂台上，对方得 3 分；如果对方还站立

在擂台上，对方得 5 分，掉台的一方重新从对应斜坡上台开始比赛。

双方先后掉下擂台，都不得分，重新从对应出发区开始出发比赛。如

果一方倒在擂台上，对方得 1 分，在此期间裁判继续读秒，并以每 10

秒得 1 分，给对方加分，直至倒下的机器人站立起来。机器人倒下

的一方也可以选择重启机器人，对方再加 3 分。 

未经裁判允许触碰机器人扣 1 分，故意踏进围栏扣 1 分。参赛

队长可以向裁判员宣布本队弃权，弃权后，对方 5:0 获胜。比赛结

束后，按照实际的得分情况记录比分，判断胜平负，获胜积 3 分，

平局各积 1 分。 

六、赛程赛制  

具体赛程赛制、违例和处罚、申诉与仲裁同武术擂台赛无差别 

1vs1 项目比赛。 

 


